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一畦绿韭 打造一村一品发展新格局
韭菜，作为百合科多年生

草本植物，不仅以其独特的风
味和营养价值受到人们的喜
爱，而且在中医中也有着悠久
的应用历史。它的根茎横卧，
鳞茎狭圆锥形，簇生；外皮黄
褐色，网状纤维质；叶基生，条
形，扁平；伞形花序，顶生。韭
菜的叶、花葶和花均可作为蔬
菜食用，而种子等部分则可用
于药用，具有补肾、健胃、提
神、止汗固涩等多种功效。这
种适应性强、抗寒耐热的植物
在全国各地广泛栽培，成为了
人们餐桌上的常见食材。

特别值得一提的是滨州
三河湖镇的韭菜，这里规模种
植韭菜已有 30 多年的历史。
三河湖韭菜以其独特的地理
优势和精心的栽培技术，成为
了鲁西北地区最大的无公害
韭菜生产基地之一，以及黄河
三 角 洲 最 大 的 韭 花 基 地 。
2023 年，三河湖镇的韭菜种植
面积更是达到了 1.6 万亩，其
中 90% 以上达到了无公害生
产标准。通过鼓励和支持小
型家庭农场的发展、建立专业

合作社、强化智力支撑等措
施，三河湖镇不断推动韭菜产
业的高质量发展，并致力于打
造“一村一品”的发展新格局，
使得韭菜产业成为推动当地
经济发展和乡村振兴的重要
力量。

坚持因地制宜，推动小农
现代化，着力打造“小而精”的
新职业农民家庭农场。围绕
韭菜种植结构调整，以土地流
转为抓手，将撂荒地等集中起
来，以30-50亩土地为单位，以
家庭为单位打造“方块式”家

庭农场。除割韭菜雇佣人员
外，其余的打药、施肥、灌溉等
均通过机械化完成，后期的经
营管理仅需 1-2 人即可实现。
发挥家庭农场的示范引领作
用，带动周边有能力、懂技术、
善经营的新职业农民开展适

度规模化经营。
创新发展模式，着力打造

集技术、设备、劳务输出于一
体的专业化合作社。因村制
宜，着力打造技术、设备、劳务
一体化输出的农业合作社。
围绕合作社资金不足问题，创
新基金引进方式；为老百姓提
供打药、施肥、播种、管护等一
系列农事外包服务；围绕韭菜
转型升级，大力推广机械化作
业，改变传统韭菜基地植保、
种肥、包装等人工劳作，提高
生产效率，实现农业增收。

强化智力支撑，推动科技
化办社，全面提升韭菜种植技
术、管理模式。主动加强与中
科院入驻专家之间的对接沟
通与合作，签订合作框架协
议，邀请驻站专家调研指导，
进行总体规划，推动提高韭菜
产业的规范化、科技化水平。
进一步引进懂农业、懂技术的
高层次人才，对韭菜种植技
术、管理模式等进行全过程指
导，促进韭菜品种改良，助力
实现韭菜产业高质量发展。

           （科普滨州）

完 全 自 动 驾 驶 (Full 
Self-Drive，简 称 FSD)，是 指
特斯拉公司公布的将在特斯
拉电动汽车上装配的自动驾
驶 产 品 NOA（导 航 辅 助 驾
驶）、Autopilot（自动辅助驾
驶）和 FSD（完全自动驾驶能
力）之中最高级的自动驾驶
产品。相比于前两者，FSD
更强调车辆的自动驾驶，比
如自动变道、自动泊车，在不
需要驾驶员干预的情况下自
动驶入高速公路等。

虽然 FSD 技术目前还在
不断发展和完善中，但它已
经展现出了巨大的潜力和优
势。想象一下，未来我们出
行时，只需要告诉车辆目的
地，它就能自动规划路线、避
开障碍物，甚至还能在复杂
的交通环境中安全行驶。

当然，FSD 技术的实现
离不开先进的传感器、计算
机视觉、人工智能等技术的

支持。这些技术让车辆能够
感知周围环境、识别交通信
号、预测其他车辆和行人的
行为等。

FSD 技术实现全自动驾
驶的核心在于其强大的传感

器系统、先进的计算机视觉
技术和深度学习能力。

首先，FSD 技术配备了
多个传感器，如激光雷达、摄
像头和超声波传感器等，这
些传感器能够从不同角度感

知周围环境，获取道路、车
辆、行人等信息。

然后，这些传感器获取
的数据会被传送至特斯拉先
进的计算机系统，通过算法
对数据进行实时处理和分

析。这些算法能够识别道路
标识、交通信号灯、车辆和行
人等，并作出相应的决策。

特斯拉 FSD 还采用了纯
视觉感知方案，通过车身周
围的摄像头采集周围环境信
息，并利用深度学习算法进
行识别和处理。此外，特斯
拉 FSD 还利用 Vector Space
的路径规划技术，能够快速
产生最优解，确保车辆行驶
的安全和效率。

最后，特斯拉 FSD 的控
制系统将基于数据处理和算
法的结果，实现对车辆的控
制。它能够自动调整方向、
速度和制动等，以确保车辆
安全驶离或前进。

总的来说，FSD 技术通
过融合传感器感知、计算机
视觉、深度学习和控制技术，
实现了全自动驾驶，为人们
的出行带来了极大的便利和
安全保障。    (科普滨州)

完全自动驾驶


